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Экзаменационные вопросы (Часть II. Микропроцессорные устройства) — файл Quest_85.doc

Экзаменационные вопросы по дисциплине 
“Цифровые и микропроцессорные устройства” 
Часть II. Микропроцессорные устройства 

Внимание! Для правильной печати специальных символов в Word следует установить прилагаемый шрифт overline.ttf. 
	№
	Вопрос 
	Стр. * 

	
	
	

	01.
	Трехшинная архитектура микроЭВМ (§ 1.1). 
	07 – 11 

	02.
	Архитектура микропроцессора 8080 (§ 1.2). 
	11 – 19 

	03.
	Машинные циклы (§ 1.3). 
	19 – 21 

	04.
	Микропроцессор 8085 (§ 1.4). 
	22 – 28 

	05.
	Формат команд микропроцессоров 8080 и 8085 (§ 1.5).
	28 – 29 

	06.
	Система команд МП 8080 и 8085 (§ 1.6) — до “Группа команд передачи управления”. 
	29 – 36 

	07.
	Система команд МП 8080 и 8085 (§ 1.6) — до “Дополнительный код”. 
	36 – 41 

	08.
	Система команд МП 8080 и 8085 (§ 1.6): дополнительный код ** и типы чисел. 
	41 – 45 

	09.
	Адресация данных (§ 1.7). 
	47 – 48 

	10.
	Адресация переходов (§ 1.7). 
	49 – 49 

	11.
	Директивы ассемблера (§ 1.8): директивы сегментирования памяти. 
	55 – 62

	12.
	Директивы ассемблера (§ 1.8): директивы определения данных. 
	63 – 66 

	13.
	Директивы ассемблера (§ 1.8): операторы ассемблера. 
	66 – 69 

	14.
	Генератор и системный контроллер (§ 1.9): генератор тактовых сигналов 8224. 
	92 – 93 

	15.
	Генератор и системный контроллер (§ 1.9): системный контроллер 8228/8238. 
	93 – 96 

	16.
	Статические запоминающие устройства (§ 1.10)
	108 – 116 

	17.
	Шинные драйверы, приемопередатчики и регистры памяти *** (§ 1.12). 
	142 – 148 

	18.
	Классификация регистров памяти и методов ввода-вывода (§ 2.1). 
	151 – 154 

	19.
	Программный ввод-вывод без квитирования (§ 2.2). 
	154 – 161 

	20.
	Программный ввод-вывод с квитированием (§ 2.3). 
	161 – 163 

	21.
	Ввод-вывод по прерыванию (§ 2.4): одновекторные системы прерываний. 
	164 – 167 

	22.
	Ввод-вывод по прерыванию (§ 2.4): восьмивекторные системы прерываний. 
	167 – 169 

	23.
	Ввод-вывод по прерыванию (§ 2.4): система прерываний МП 8085. 
	169 – 169 

	24.
	Ввод-вывод по прерыванию (§ 2.4): программный ввод-вывод с квитир. по прерыванию. 
	170 – 171 

	25.
	Ввод-вывод по прямому доступу к памяти (§ 2.5). 
	174 – 178 

	26.
	Программир. параллельный интерфейс 8255А (§ 3.2) — до “Режим M0”. 
	194 – 198 

	27.
	Программир. параллельный интерфейс 8255А (§ 3.2): режимы M0, M1 и M2. 
	199 – 202 

	28.
	Программатор EPROM 573РФ2 и 573РФ5 (§ 3.3) — до “EPROM фирмы Intel”. 
	203 – 207 

	29.
	Программатор EPROM 573РФ2 и 573РФ5 (§ 3.3): EPROM фирмы Intel. 
	207 – 213 

	30.
	Программир. таймеры 8253 и 8254 (§ 3.4) — до “Режимы работы каналов таймера”. 
	213 – 217 

	31.
	Программир. таймеры 8253 и 8254 (§ 3.4) — до “Особенности таймера 8254”. 
	218 – 222 

	32.
	Программир. контроллер прерываний 8259A (§ 3.5) — до “Инициализация PIC”. 
	224 – 229

	33.
	Программир. контроллер прерываний 8259A (§ 3.5): инициализация PIC. 
	230 – 235 

	34.
	Программир. контроллер прерываний 8259A (§ 3.5) — до “Режим автоматич. … (AEOI)”. 
	235 – 241 

	35.
	Программир. контроллер прерываний 8259A (§ 3.5) — до конца. 
	241 – 243

	36.
	Программир. связной интерфейс 8251A (§ 3.7) — до “Структурная схема PCI”. 
	259 – 261 

	37.
	Программир. связной интерфейс 8251A (§ 3.7) — до “Управление данными и … PCI”. 
	261 – 265 

	38.
	Программир. связной интерфейс 8251A (§ 3.7) — до “Формат инструкц. синхр. режима”. 
	265 – 267 

	39.
	Программир. связной интерфейс 8251A (§ 3.7) — до “Асинхр. передача и асинхр. прием”. 
	267 – 270 

	40.
	Программир. связной интерфейс 8251A (§ 3.7): асинхрон. передача и асинхрон. прием. 
	270 – 273 

	41.
	Программир. связной интерфейс 8251A (§ 3.7): синхрон. передача и синхрон. прием. 
	273 – 275 

	42.
	Последоват. интерфейсы (§ 3.8) — до ”Последовательные порты PC”. 
	275 – 279 

	43.
	Последоват. интерфейсы (§ 3.8) — до “Послед. интерфейсы RS-422A, RS-423A и RS-485. 
	279 – 281 

	44.
	Последоват. интерфейсы (§ 3.8) — до “Передатчики и приемники интерфейса RS-232. 
	281 – 283 



* Страницы указаны по книге Пухальского Г. И. “Проектирование микропроцессорных систем”, Политехника, 2001 г. 


** Для более углубленного изучения свойств дополнительного кода см. § 6.9 (с. 511 – 517) в книге Пухальского Г. И. и Новосельцевой Т. Я. “Цифровые устройства”, Политехника, 1996 г. 


*** На с. 2 данного файла приведен внешний вид некоторых корпусов. 
	Dual-In-Line Package 
	Small-Outline 
J-Lead Package 
	Small-Outline 
Integrated Circuit 
	Thin Small-Outline Package 
	Zigzag In-line Package 
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	(J-образные контакты)
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	Plastic DIP (PDIP)
	Plastic SOJ (PSOJ)
	Plastic SOIC 
	Plastic TSOP 
	Plastic ZIP 

	

	Дополнение к рис. 1.45 (вид корпусов с торца) 
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Панелька для PLCC
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	Рис. 1.74. Внешний вид некоторых корпусов 
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	Диапазоны температур для интегральных схем: 

0(C ( +70(C — коммерческие (Commercial) ИС; 

–40(C ( +85(C — индустриальные (Industrial) ИС; 


–40(C ( +125(C — автомобильные (Automotive) ИС; 


–55(C ( +125(C — военные (Military or Extended) ИС. 



	

	Рис. (.((. Модули памяти 


Стереоскопические рисунки 
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